Wydziat Mechaniczny

Nazwa

programu . . 5 studia stacjonarne Il
ksztatcenia Automatyka 1 RObOtyka Poziom i forma studiow stopnia
(kierunku)
Specjalnosé Przedmiot wspoin Sciezka dyplomowania

poiny

Nazwa . . .

przedmiotu Seminarium dyplomowe Kod przedmiotu MHKAR2S03001
Rodzaj ; )
przedmiotu obowigzkowy Semestr: | 3 Punkty ECTS 3
Liczba godzin L
w semestrze W- 0 C-0 _ 0 P- 0 Ps- 0 S- 30

Przedmioty
wprowadzaja, -

ce

Za*‘éile:ia‘ Podsumowanie studiow. Zapoznanie z zasadami opracowania i prezentowania wynikow pracy
orzedmioty | dyplomowey, utatwienie pisania pracy dyplomowej. Integracja wiedzy i jej prezentacja.

Forma

zaliczenia

Seminarium Ocena aktywnosci na seminarium, ocena prezentaciji pracy dyplomowej

Tresci
programowe

Instrukcja pisania duzych zwartych pozycji. Ksztattowanie umiejetnosci korzystania z réznych zrodet
informacji. Opanowanie programéw stuzacych do prezentowania swojej pracy, np. Power Point'u.
Ksztattowanie umiejetno$ci prowadzenia dyskusji w duzej grupie. Wymiana wiedzy pomiedzy
Dyplomantami przez prezentowanie fragmentow poszczegdlnych rozpraw. Ksztatcenie umiejetnoci
prezentowania duzej ilosci informacji w postaci skondensowanej w ograniczonym czasie.
Swiadomo$é samodoksztatcania sie, prawa autorskie, wiasnos¢ intelektualna, plagiaty oraz zasady
etyki zawodowe;j.

Efekty
ksztatcenia

Odniesienie do
Student, ktory zaliczyt przedmiot kierunkowych efektow
ksztatcenia

EK1

K_W2

definiuje trendy rozwojowe oraz zna najnowsze osiggniecia w zakresie | K_w25 5

automatyki i robotyki

EK2

posiada wiedze do rozumienia pozatechnicznych uwarunkowan dziatalnosci | K-W27
inzynierskiej; zna podstawowe zasady bezpieczenstwa i higieny pracy
obowigzujace w praktyce inzynierskiej

EK3

zna i rozumie pojecia i zasady z zakresu ochrony witasnosci intelektualnej, | K-W28
przemystowej oraz prawa autorskiego i patentowego

EK4

potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury, baz danych, kart katalogowych, | K-U01 K_U33
instrukcji technicznych, not aplikacyjnych i innych zrédet; potrafi integrowac
uzyskane informacje, dokonywac ich interpretacji i krytycznej oceny, a takze
wycigga¢ wnioski oraz formutowac i wyczerpujgco uzasadnia¢ opinie

EKS

potrafi przygotowa¢ i przedstawi¢ prezentacie na temat realizacji pracy | k uoz kuoa K-U3
dyplomowej, poprowadzi¢ dyskusje dotyczacq przedstawionej prezentacii,
pracowac¢ indywidualnie oraz potrafi realizowa¢ postawione zadania w
terminie

(o]

EK6

potrafi opracowaé szczegdtowa dokumentacje  wynikéw  realizacji | K-U03
eksperymentu, zadania projektowego lub badawczego potrafi przygotowac
opracowanie zawierajgce omowienie tych wynikow

EK7

potrafi integrowa¢ wiedze z zakresu kierunku automatyka i robotyka, | K-U13
wykorzystywa¢ metody modelowania elementow automatyki, potrafi oceni¢
krytycznie przydatnos¢ rutynowych metod i narzedzi stuzacych do
rozwigzywania prostych zadan inzynierskich, przestrzega zasady BHP

EK8

ma $wiadomo$¢ ciaglego doksztatcania sie, przestrzegania zasad etyki| K-KO1 ~KK02 K.K03
zawodowej, rozumie pozateghmczne aspekty ‘IlSkUtkI ld2|a|alnoISC| inzyniera- | wos K ko5 K_Kos
automatyka, potrafi pracowa¢ w zespole, potrafi jasno sie wypowiadaé

Udziat w seminarium 30

Przygotowanie do seminarium 38

Bilans
nakfadu
pracy
studenta (w
godzinach)

Przygotowanie do zaliczenia seminarium 12




Udziat w konsultacjach 2
RAZEM 82
Nakiad pracy studenta zwiazany z zajeciami wymagajacymi bezpo$redniego udziatu nauczyciela ECTS
Wskazniki 30+2 = 32 1
ilosciowe Naktad pracy studenta zwigzany z zajeciami o charakterze praktycznym
30+12+38 = 80 3
1. Podstawowa literatura z ktérg student stykat sie podczas studidw.
_ 2. Literatura zwigzana z tematyka pracy dyplomowej i uzgodniona z promotorem pracy.
rocctoua | 3- J. BoC, Jak pisa¢ prace magisterska, Kolonia, Wroctaw 2001.
4. G. Cabarelli, Z. Lucki, Jak przygotowa¢ prace dyplomowg lub doktorska, Universitas,
Krakdéw 1998.
1. Monografie, podreczniki, artykuly, katalogi, strony internetowe w zakresie potrzeb dla
Literatura | pOSZ€zegolnych prac dyplomowych.
uzupeinigjaca | 2. Kolman R., Zdobywanie wiedzy. Poradnik podnoszenia kwalifikacji (magisteria, doktoraty,
habilitacje), Oficyna Wydawnicza Branta, Bydgoszcz-Gdansk, 2003.
Forma zaje¢ (jesli jest
k':zrt:{s:gija Metoda weryfikacji efektu ksztatcenia W'i(;g{,é}'i ;iﬂgz)z’ina
weryfikacja
EK1 Ocena aktywno$ci na seminarium, ocena prezentaciji pracy dyplomowej; S
EK2 Ocena aktywno$ci na seminarium, ocena prezentaciji pracy dyplomowej; S
EK3 Ocena aktywno$ci na seminarium, ocena prezentaciji pracy dyplomowej; S
EK4 Ocena aktywno$ci na seminarium, ocena prezentaciji pracy dyplomowej; S
EK5 Ocena aktywno$ci na seminarium, ocena prezentaciji pracy dyplomowej; S
EK6 Ocena aktywno$ci na seminarium, ocena prezentaciji pracy dyplomowej; S
EK7 Ocena aktywno$ci na seminarium, ocena prezentaciji pracy dyplomowej; S
EK8 Ocena aktywno$ci na seminarium, ocena prezentaciji pracy dyplomowej; S
f:ﬁ;ﬂf:fa Katedra Automatyki i Robotyki ~ Osoby prowadzace Samodzielni pracownicy naukoui
opra[;;t;ania 2013-09-30 opfé‘c’g&?g?(a) prof. dr hab. inz. Zdzistaw Gosiewski

programu




