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Przedmioty

wprowadzajace

Automatyka i Robotyka

Zatozenia i cele

Prezentacja merytorycznych (analitycznych i symulacyjnych) zasad projektowania i stosowania uktadow

przedmiotu: - (automatycznej regulacii.
ZaF”i rzrzsia Prezentacja pracy. Pisemna wersja pracy oraz obrona przyjetych rozwigzan.
Analiza i synteza liniowych i nieliniowych uktadéw automatycznej regulacji z wykorzystaniem techniki
komputerowej (program Matlab-Simulink). Identyfikacja obiektu , regulatora i zespotow uktadu. Modele
Tresci uktadu oraz badanie tabilno$ci, jakosci statycznej i dynamicznej. Korelacja i adaptacyjno$¢. Elementy
programowe:  [logiczne w procesiew sterowania jakoscig dziatania i dostosowywania sie uktadu do zmiennych warunkéw
otoczenia. Zasady uzytkowania regulacii i obstugi uktadu. Tematyka prac: Uktady
automatyczne oraz roboty stosowane w przemysle, komunikacji, transporcie.
Zapisa¢ minimum 4, maksimum 8 efektow ksztatcenia zachowujac
Efekty  |kolejnos¢: wiedza-umiejetnosci-kompetencie. Stosowac czasowniki z | Odniesienie do kierunkowych efektow

ksztatcenia

podanego nizej zbioru. Kazdy efekt ksztatcenia musi by¢ ksztatcenia ?
weryfikowalny.

Posiada wiedze w zakresie opisu wtadciwosci statycznych i
dynamicznych elementéw i uktadéw automatyki. Zna metody badania
uktadéw liniowych oraz ma podstawowg wiedze na temat

Bk modelowania liniowych i nieliniowych elementow i uktadéw K W13
automatyki. Zna zasady tworzenia, minimalizacii i realizacji funkcji
logicznych.

EKO Ma eIementarnqwmd;g na temlat cyklu zycia urzadzen oraz K W22
systemow automatyki i robotyki.
Potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury, bazy danych i zrodet.

EK3 Potrafi integrowa¢ uzyskane informacje, dokonywac ich interpretacji, K_U01
a takze wycigga¢ wnioski oraz formutowac i uzasadnia¢ opinie.
Potrafi przygotowac i przedstawi¢ prezentacje, wykorzystujac techniki

EK4 Lo o . L . K_U04
multimedialne, po$wiecong wynikom realizacji zadania dyplomowego.

EK5 Rozumie potrzebe i mozliwosci ciagtego doksztatcania sie K_K01
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Naktad pracy studenta zwigzany z zajeciami wymagajacymi bezposredniego
udziatu nauczyciela 30h+30h+6h= 66 66 3
Wskazniki
ilo$ciowe
Naktad pracy studenta zwigzany z zajeciami nie wymagajacymi bezposredniego 20 0
udziatu nauczyciela 20h
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nr efektu forma zaje¢ (jesli jest wiecej niz
K . metoda weryfikacji efektu ksztatcenia jedna), na ktérej zachodzi
sztatcenia weryfikacja
Wykazanie sie wiedza w zakresie opisu wtasciwosci statycznych i dynamicznych
elementéw i uktadow automatyki. Przedstawienie metod badania uktadéw
EK1 liniowych oraz modelowania liniowych i nieliniowych elementow oraz uktadow S
automatyki. Oméwienie zasady tworzenia, minimalizacji i realizacji funkcji
logicznych.
Wykazuje elementarng wiedze na temat cyklu zycia urzadzen oraz systemow
EK2 s . S
automatyki i robotyki.
EK3 Przedstawia informacje z literatury, omawia bazy danych oraz interpretacje zag4 S
EK4 Przedstawia prezentacije, wykorzystujac techniki multimedialne, po$wiecong wyni S
EK5 Dokumentacja pracy dyplomowej S
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