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KARTA PRZEDMIOTU
Politechnika Biatostocka
Kierunek Co . Poziom i forma | pierwszego stopnia
s Inzynieria Rolno-Spozywcza s )
studiow studiow stacjonarne
Specjalnosé / .
e o , Profil . .
Sciezka InZynieria rolnicza . ogdlnoakademicki
. ksztatcenia
dyplomowania
A RS 1607
Nazwa . przedmiotu
. Nowoczesne maszyny rolnicze -
przedmiotu Rodzaj .
. obieralny
przedmiotu
Formy zajeé W| C|L|P|Ps|T]|S Semestr 6
gl 30 Punkty ECTS 5
Przedmioty .
wprowadzajace
Zapoznanie studentow z budowg, dziataniem, regulacja maszyn. Przedstawienie
teorii pracy wybranych zespotdw maszyn. Demonstracja pracy wybranych maszyn.
Cele - . : . )
. Okres$lenie podstawowych parametréw techniczno-technologiczno-eksploatacyjnych
przedmiotu . - .
nowoczesnych wybranych maszyn rolniczych. Zajecia przygotowujace do
dziatalno$ci naukowe.
Wyktad: Definicje rolnictwa precyzyjnego. Systemy nawigacji satelitarnej. Zakres i
elementy sktadowe rolnictwa precyzyjnego. Systemy nawigacji satelitarnej.
Pozycjonowanie sprzetu technicznego. Identyfikacja zmienno$ci. Systemy
prowadzenia rownolegtego. Identyfikacja a termin aplikacji. Wykorzystywanie
przeptywu masy zbozowej, koloru materiatu biologicznego, obecnosci i ksztattu
obiektu (szkodnikéw) do identyfikacji przez sensory pojemno$ciowe, indukcyjne,
ultradzwiekowe, laserowe, radarowe i mechaniczne. Nowoczesne ciggniki, kombajny
Tresci do zbioru zb6z, siewniki, rozsiewacze, agregaty uprawowe, agregaty uprawowo-
siewne i narzedzia uprawowe. Nowoczesne ciggniki i maszyny rolnicze do
programowe . L .
wykonywania podstawowych zabiegdw agrotechnicznych.
Pracownia specjalistyczna: Tworzenie map zmiennej aplikacji. Zmienna aplikacja w
ukfadzie ,off-line” i ,on-line”. Systemy pozycjonowania GPS (Global Positioning
System) i LPS (Local Positioning System). Prowadzenie i naprowadzanie agregatow
rolniczych. Tworzenie map zmiennej aplikacji. Rozwigzania techniczne wybranych
maszyn do zmiennej aplikacji, np. $rodkéw ochrony ro$lin, nasion, nawozéw
mineralnych.  Praktyczne zapoznanie studentow z organizacjg procesu
produkcyjnego wybranych maszyn rolniczych.
Metod Wyktad problemowy, pracownia specjalistyczna, wyktad informacyjny, metody
y projektowania, wyktad informacyjny, opracowanie projektu, prezentacja
dydaktyczne O
multimedialna.
Forma Wyktad - zaliczenie pisemne, pracownia specjalistyczna - ocena opracowan,
zaliczenia sprawdziany przygotowania do zajec
Symbol efektu o Odniesienie do
o Zaktadane efekty uczenia si¢ .
uczenia sie kierunkowych




efektéw uczenia sie

Student zna gtéwne zespoly nowoczesnych maszyn

EU1 . RS_W04, RS_W12
rolniczych
EU2 Student op!suje budowe, uzytkowanie  nowoczesnych RS U04
maszyn rolniczych
EU3 Student .okreéla podstavyowe parametry techniczno- RS U14. RS U12
technologiczno-eksploatacyjne maszyn
Student ma umiejetnos¢ dokonywania pomiaréw dot.
EU4 okreslania parametrow  techniczno-technologiczno- RS_U04
eksploatacyjnych maszyn
EU5 Student potrafi pracowa¢ w zespole RS_U16
Forma zajeé, na
Symbollefe_k = Sposoby weryfikacji efektow uczenia sie ktorej zachodzi
uczenia sie -
weryfikacja
EU1 zaliczenie wyktadu, sprawozdanie z pracowni W,Ps
EU2 opracowanie pracy semestralnegj i prezentacji Ps
EU3 sprawozdania Ps
EU4 obrona pracy semestralnej Ps
EU5 sprawozdanie, dyskusja opracowania i prezentacj, P
. s
obserwacja pracy studenta
Bilans naktadu pracy studenta (w godzinach) Liczba godz.
Udziat w wyktadach 30
Udziat w zajeciach pracowni 30
Przygotowanie do ¢wiczen w pracowni 30
Wyliczenie Opracowanie sprawozdan i wykonanie zadah domowych 15
(prac domowych)
Przygotowanie do zaliczenia 15
Udziat w konsultacjach 5
RAZEM: 125
Wskazniki iloSciowe GODZINY | ECTS
Naklad pracy studenta zwigzany z zajeciami wymagajacymi 65 26
bezposredniego udziatu nauczyciela ’
Naktad pracy studenta zwigzany z zajeciami o charakterze praktycznym 75 3
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